CAMARA MUNICIPAL DE INDAIATUBA

PALACIO VOTURA

Rua Humaita n. ° 1167 Centro — Fone/Fax: (19)3885-7700
CEP: 13.330-665 - Indaiatuba — SP

DESPACHADA
302 Sessao Ordinaria - 26/10/2026

Presidente: TULIO JOSE TOMASS DO COUTO

INDICAGAO 255/2026

Indica ao Prefeito Municipal, a realizagao de estudo técnico visando
a implantagao de medidas de reducgao de velocidade na Rua Anténio
Angelino Rossi, a partir da altura do n° 845, no bairro Jardim Morada
do Sol.

Excelentissimo Senhor Presidente,

Apresento a V. Ex.?, nos termos do artigo 163 do Regimento Interno desta egrégia Casa
Legislativa, a presente indicagéo, sugerindo ao Ex.™ Senhor Prefeito Municipal a execugéo da acao
descrita na ementa supra. Solicito, apds leitura em Plenario, que se oficie a autoridade competente.

Assunto: Acessibilidade/Mobilidade Urbana

JUSTIFICATIVA:

A presente indicagdo atende a solicitagdo de moradores da regido, que relatam a circulagéo
frequente de veiculos em velocidades consideradas excessivas na Rua Anténio Angelino Rossi,
especialmente no trecho situado a partir da altura do n° 845.

Por se tratar de uma via com presenca de residéncias e estabelecimentos comerciais, o
trafego em velocidade elevada representa motivo de preocupagao para os moradores, especialmente
quanto a seguranca dos pedestres, motoristas e demais usuarios da via.

Nesse sentido, a realizagcao de estudo técnico permitira avaliar as condicdes de circulagao e
a necessidade de implantacao de dispositivos moderadores de velocidade, reforco da sinalizagao
viaria ou outras medidas de engenharia de trafego que se mostrem adequadas as caracteristicas do
local, observadas as normas de transito vigentes.

Diante do exposto, apresentamos esta indicagdo, visando proporcionar maior seguranga
viaria, prevenir acidentes e melhorar as condi¢gbes de circulacédo na regiao.

Certo da compreensao de V. Exa. e diante de tal necessidade, aguardo atendimento da
presente indicagao.

Sala das Sessodes, em 22 de outubro de 2026.
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